Kornyezeti homérséklet  0- 50°C

Motor aram Hiitsborda nélkil: max 2,5A @ 25°C
1,25A@45°C
Htébordaval (opcionalis): max 5A @ 25°C
25A@45°C
Burkolat hémérséklete Max. 60°C , kényszerh(tés sziikséges lehet
Rezonancia sziir6é A kozéps6 fordulatszam tartomanyban hatasos, DIP kapcsoldval aktivalhato illetve

kikapcsolhato
maximalis  késlekedés a |épés impulzus jeltdl a motor gerjesztéséig:

Lépés frekvencia < 500 Hz teljes |épés: 500 us
Lépés frekvencia > 500 Hz teljes Iépés: a lépés periddus cikluson belil 270°

Csatlakozok Tapfesz: 3 poélusu csavaros csatlakozé
Motor: 5 polusu csavaros csatlakozo

Logikai: 9 pélusu Sub D csatlakozé (anya)

A DSR92-70 bipolaris Iéptetémotor meghajto

F6bb jellemzdk:

Eurocard 5 TE méret

Elektromos zajoktdl mentes uzem tart6 allapotban,

Rezgésmentes forgas, normal Iépésre szamitott chopper frekvencia 20 kHz (6000
1/min)

Szabalyozatlan DC tapegység elegend6 hozza

Valaszthatdan pozitiv vagy negativ logikai bemenet fogadasa

Beépitett rovidzar védelem és foldelési hiba védelem

Beépitett héveédelem

Tarté aram csokkentés funkcid (beallithatd aktivalasi idével)

Jogvédett sz(ir6 aramkor a kdzépfrekvencias zavarok kiszirésére

Teljes lépés, fél 1épés, és mikrolépés Uzemmadd, egészen 51200 lépés/fordulatig

Miiszaki adatok :

Tapfesziltség: 40 - 80 V DC (24V DC opcionalisan rendelhetd)

Motor maximalis fazisonkénti arama: 9,1 A csucsaram

A motor névleges arama forgé kapcsoloval allithatd 16 Iépésben 0,4 ... 6,45 A kdz6tti tartomanyban

2 fazisu, 4/6/8 vezetékes motorokhoz alkalmazhaté (legkisebb megengedhetd motor induktivitas 1 mH).
Tartd aram csokkentés funkcio: a motor arama a névleges aram 20 %-ra vagy 40% -ra csokkenthetd az utolso Iéptetd
impulzus érkezését kdvetéen 50, 100 vagy 1000 ms elteltével, vagy igény estén a tarté aram csokkentés kikapcsolhato
Bemenetek:

- Valaszto kapcsoldval beallithaté a pozitiv vagy negativ logikai bemenet fogadasa. Gyari

alapbeallitas: Pozitiv logikai bemenet.

- Léptetés maximalis frekvenciaja bemeneti szlirével 500 kHz, sz(ird nélkil 1 MHz

Impulzus szélesség: 17?s ..... 500 ns

- Iranyvaltas: a motor alapértelmezett forgasiranya mikrokapcsoloval beallithato

- Booster funkcié: bekapcsolasa esetén kb. 30%-kal néveli a motoron atfoly6é aramot.

- Reset: a meghaijto elektronikat a kiinduld helyzetbe allitja

- Decimalis/binaris mikrolépés szorzdészam aktivalhato.

Egész vagy fél Iépés is beallithaté

Kimenetek:

Nyitott kollektoros, aktiv alacsony szint maximum 0,2 A @ 40V

- Alaphelyzet kijelzés: egész lIépéses (200/ford.) Gzemmddban: minden negyedik impulzusra

- fél lépéses (400 lépés/ford.) lzemmaodban: minden nyolcadik impulzusra

- negyed lépéses (800 Iépés/fordulat)) tzemmddban minden tizenhatodik impulzusra

- m-lépéses izemmaodban: minden n.-ik impulzusra (n = m/50)



Méretek (mm):

Wt

HS200-2216
HS200-2221
HS200-2231

Hossz (Lmax)
41 mm
55 mm
77 mm

Tengelyvég atmérdje (A)

6,35 mm
6,35 mm
8 mm

Miszaki adatok:

Tarté nyomaték

(bipolaris 2 fazisu, parhuzamos
kapcsolasnal)

Névleges fazis aram (bipolaris
parhuzamos)

Névleges fazis aram (bipolaris soros)

Lépésszog
Lépésszog tiirése

Fazisonkénti tekercsellenallas

Fazisonkénti induktivitas

M H

ph

ph

Nm

o

%
Ohm

mH

HS200-2216-
0100AX08

0,47

1,4

0,7
1,8
5

4,6
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HS200-2221-
0300AX08

0,98

4,2

21
1,8
5
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HS200-2231-
0300AX08

1,63

4,2

21
1,8
5

1.1

1,7



Léptetémotorok L3 sorozat

Miiszaki jellemzék

« 2 fazisu hibrid lIéptetbmotorok szabvanyos NEMA 34-
es méretben

* Teljes I1épésszdg: 1,8°

* Neodynium allandé magnes teszi lehetévé a magas
teljesitményt kompakt kialakitasu forgérészben

* 2,8 ... 7,6 Nm tarté nyomatek

* 60 % -kal magasabb a tarté nyomaték, mint amennyit
a legtobb azonos méretl mas Iéptetémotor szolgaltat

* Kiemelkedd nyomaték—-/ inercia arany a specialisan kialakitott forgdérésznek
kdszdnhetben.

» Kimagasloan dinamikus miikodés — a lehetd legrovidebb pozicionalasi idk

* A magneskort a tervezés soran a mikrolépéses uzemre optimalizaltak

» Egyenletes forgas, kiemelked6en alacsony rezonancia, még alacsony sebességu
alkalmazasoknal is.

» Szabvanyos O 9,52 mm mm-es tengelyvég, retesz és ékpalya nélkul

* 8 (tekercs) kivezetés, a soros és a parhuzamos csatlakozashoz.

» Opcidk: Tovabbi tipusok, illetve a fentiekhez kiegésziték, nagy darabszamnal
egyedi kialakitasok lehetségesek.

Nyomaték- fordulatszam jelleggorbe: (Bipolaris vezérl6rél, parhuzamos kapcsolas
mellett)
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A fenti nyomaték-fordulatszam jelleggorbét Iéptetémotor vezérlével, egész Iépéses lizemmaddban vettiik fel,
parhuzamos kapcsolas mellett, a meghaijt6 tapfesziiltsége a mérés soran: 70 V DC, szabalyozatlan. A motorok
szamottevéen alacsonyabb feszlltségrél is lizemeltethetéek.



Méretek (mm): St i - -

Hossz (L)
L31RFD-00N-NN-00 67 mm
L32RFD-00N-NN-00 94 mm
L33RFE-00N-NN-00 125 mm
Miiszaki adatok:

L31RFD-00N- L32RFD-00N- L33RFE-OON-
NN-00 NN-00 NN-00
Tarté nyomaték MH Nm 2,8 4,8 7,6
(bipolaris 2 fazisu, parhuzamos kapcsolasnal)
Névleges fazis aram (bipolaris, parhuzamos) | A 6,0 6,0 9,0
Névleges fazis aram (bipolaris soros) | A 3,0 3,0 4,5
Lépésszog ° 1,8 1,8 1,8
Lépésszog tlirése % 5 5 5
Fazisonkénti tekercsellenallas R ph Ohm 0,3 0,75 0,5
Fazisonkénti induktivitas L ph mH 2,1 3,5 2,5
Maradé nyomaték MP Nm 0,09 0,13 0,23
Foraorész i . J kgm 2x 10 - 0,066 0,12 0,18
orgorész inercia 3

Toémeg m kg 1,6 24 3,6



KML 11 sorozat

- 2 fazisu hibrid lIéptetébmotor Nema 42 — es
épitési méret

- 1,8° -0s |épésosztas

- CE certifikacié

- 4 és 6 kivezetés

- opcionalisan rendelhet6 encoderrel,

hajtémuvel
Fordulatszam- nyomaték jelleggorbe
[1.8° Steps/Sec]
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Léptetomotorok HS200 —as széria

Jellemzék

« 2 fazisu hibrid lIéptetémotorok szabvanyos

NEMA 23-as méretben

* 0,4 .... 1,6 Nm tarté nyomaték

* Rovid idejld csucs nyomaték: max 2,8 Nm-ig
(soros kapcsolas, kis fordulatszam)

* Teljes I1épésszog: 1,8°

» Kozvetlen héleadas a laminalt vasmagon keresztul
* Zaj és vibracio elkerllésére optimalizalt vasmag

* Rovid ideig a névleges aram 2,5 szereseig terhelhet6 linearis nyomaték a rovid
ideju dinamikus gyorsitasok érdekében.

» Szabvanyos 6.35 mm-es illetve 8 mm-es tengelyvég, retesz és ékpalya nélkul
* 8 (tekercs) kivezetés, a soros és a parhuzamos csatlakozashoz.

» Opcidk: Tovabbi tipusok, illetve a fentiekhez kiegésziték, nagy darabszamnal
egyedi kialakitasok lehetségesek.

Nyomaték- fordulatszam jelleggorbe: (Bipolaris vezérl6rél, parhuzamos kapcsolas

mellett)

A lent nyomaték-fordulatszam jelleggérbét Iéptetdmotor vezérldvel, egész Iépéses lizemmodban vettik fel, parhuzamos
kapcsolas mellett, a meghajtd tapfesziltsége a mérés soran: 70 V DC, szabalyozatlan. A motorok szamottevéen
alacsonyabb fesziiltségrdl is lizemeltethetéek.
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Lépteté6 motor vezérlé - DSM 5-70

A DSM5-70 egy kompakt kivitell Iéptetdbmotor meghaijtod
elektronika kétfazisu Iéptetémotorok szamara, mely
mikrolépéses vezérlésre is képes. Kulonb6z6 bemeneti
konfiguraciéjanak kdszonhetéen az egyedi alkalmazasokhoz
rugalmasan alkalmazhat6. Az eszk6z a hatlapnal fogva
felerésithet6, a kompakt kivitel csokkentett helyigényl
beszerelést tesz lehetévé. A hitéfelllet lehet a hatlap, vagy az
oldalpanel, mely alternativak tovabb novelik a
beépithetbséget. A jogvédett 4-fazisu impulzus modulacios
(PWM) szaggato elektronikusan szabalyozza a tekercsekre
juté aramot, akar 20 kHz mikodési frekvencia mellett is.
Tovabbi el6nyok: csokkentett h6-veszteség, alacsony villamos
zaj, és tovabbfejlesztett aram szabalyozas dinamikus fék
uzemmaddban. A szintén jogvédett digitalis elektronikus
aramkor megszinteti a kbzép frekvencias rezonanciakat, és
biztositja az elérhetd maximalis nyomatékot a teljes sebesség illetve fordulatszam
tartomanyban. A 4 fazisu PWM szabalyzét ezzel a rendszerrel kombinalva
szamottevéen nagyobb nyomaték érhetd el, mint mas motorvezérlé elektronikakkal.
A motor allé helyzetéhez tartozé aram csokkentés izemmaddban engedélyezhetd egy
automatikus 50%-0s aram csokkentés, annak érdekében, hogy csdkkenthetd legyen
az inaktiv periodusok soran keletkezd hé veszteség. Ha nem érkezik I1épésre utald
parancs 0,1 masodpercig (vagy 0,05 ... 1 masodpercig beallithato ) a Iéptetbmotoron
atfolyé aram automatikusan csokkentésre kerul. Az aram a kdvetkez6 1épés parancs
hatasara azonnal teljes amplitudéval a motorra kerul.

Miiszaki jellemzok:

» Abszolut Pozicionalas, vagy sebesség szabalyzas

» Kompakt méret

» Bemeneti tapfesziltség: 24 — 75V DC

* Kimeneti aram: 0.625 ... 5 Amper (fazisonként)

» Mikro lépés egészen 51200 lépés/fordulatig

* Jogvédett aramkori megoldasok a kézépfrekvencias instabilitasok kompenzaciodjara
* Motor all6 helyzetében aramkorlatozas (Tartéaram korlatozas)

Miiszaki adatok:

Tapfesziiltség 24-75V DC
Névleges tapfesziiltség 70V DC
Fazis aram: max. 71 A

DIP kapcsoloval allithatd 0,625 A eff ... 5 A eff kdzott 0,625 A Iépésenként 2 fazisu
|éptetémotorhoz (4, 6, vagy 8 vezetékes)

Bementi jelszintLépés és irany jel 5 V- vagy 24 V

(Interfészrol)

Tarté aram korlatozas 50 % (kapcsolhato)

Lépés felbontas Teljes Iépés ...-1/256-0d Iépés (51200 imp/ford)
Bemenetek deaktivalas, 1épés és irany

Kimenetek Hibajelzés kimenet, statusz LED-ek



