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Popis jednotlivych  €asti frekven éného meni ¢a CIMR-J7 (3G3JV):

,// Vrchny ochranny kryt
(demontujte pri pripajani privodnych vodiov)

@

OMRON
SYSDRIVE
3G3JV INVERTER

3PHASE

"""" 27~ Svorkovnica uréena na pripojenie napajacieho napatia

| Ovladacia konzola (digitalny operator)

M

Pouziva sa na nastavovanie parametrov, ich monitorovanie

| a na Start, stop a ovladavie rychlosti ota¢ok motora.
FREF il FouT l1ouT IMNTR
F/R Lo/RE I PRGM
RUN Indikator poruchy ALARM (Cervena LED)
STOP Indikator chodu RUN (zelena LED)
=) RESET >

<

— Kryt nastavovacich DIP prepinacov
“l Pod nim sa nachadza prepina¢ pouzitia vstupov (NPN,PNP.,I,V)

fl'z.' Bﬁ LA L Rt UL S A —
A WARNING - Risk of electric shock.

A o it} FRORKUETRARMREERA TSV,
o ARTRURTRNR | LA 7 0 M-EREEOTTRN,

* Read manual before installing.

— Predny kryt
Demontujte pri pripajani vodi¢ov

ﬂmsc%

® Wait 1 minute for capacitor discharge after

Skrutka na upevnenie predného krytu

nnecting power supply. W_ Ovladacia a vystupnéa svorkovnica menica

Spodny ochranny kryt

:m Display Udajovy display
Nastavenie referencnej Potenciometer nastavenia frekvencie
frekvencie
FREF | Referen¢na frekvencia Zobrazenie frekvenénej referencie
FOUT | Vystupna frekvencia Zobrazenie vystupnej frekvencie
IOUT | Vystupny prad Zobrazenie vystupného pradu
MNTR | Monitorované parametre Zobrazenie hodn6t parametrov v U0..U10
F/R | Smer chodu Zobrazenie smeru otaania motora
LO/RE | Miestny/dialkovy Zobrazenie rezimu prevadzky
PRGM | Parametre Zobrazenie parametrov n01 az n67
> | Mod Tlagitko prepinania médu zobrazenia
/\ Hore Tlagitko na zvySovanie hodnoty
N Dolu Tlagitko na zniZovanie hodnoty
¢ ) | Enter Tlagitko na potvrdenie hodnoty
RUN | Start Tlagitko Start menica
Stop/Reset | Stop/Reset Tlacitko Stop / Reset chyby

Nastavenie prepina €ov rezimu digitalnych a analégovych vstupov

SW7 —

prepinac¢ vstupnej logiky multifunkénych vstupov

(Aktivované kladnym napétim voci svorke SC=PNP / aktivované pripojenim k svorke SC=NPN)

SW8 -
Swz

Sws

<

SW7 SwWs

prepina¢ analégového vstupu referenénej frekvencie (napatovy 0-10V=V / pridovy 4-20mA=I)

prepinace su umiestnené pod krytom




Kompaktné V/f frekvenéné menice na vSeobecné pouZzitie

. Rozsah vykonov 100W az 4kwW
. Vystupna frekvencia 0,1 az 400Hz

. Zadéavanie frekvencie napéatim (0-10V) alebo pradom (4-20mA/0-20mA)

. Zadavanie VI/f krivky v troch bodoch

. Az 8 predvolieb referenénej frekvencie volitelnych digitalnymi vstupmi
. Digitalne vstupy sa daju aktivovat PNP alebo NPN tranzistormi (prepinatelné)

. Rozbehova/Dobehova krivka ,S*, kompenzacia sklzu

. Vystupny prud riadeny Sirkovoimpulznou moduléciou tranzistormi IGBT so vzorkovacou frekvenciou 10kHz
. Mozné vyhotovenie bez ovladacej konzoly alebo bez nastavovacieho potenciometra

. Komuniké&cia protokolom MODBUS
. Ovladacia konzola so zabudovanym potenciometrom

Nominalny vystupny vykon Napajacie napatie Typ frek  venéného meni éa Typ odruSovacieho filtra
0,1 kw 1x230V AC CIMR-J7AZBOP10 3G3JV-PFI1010-E
0,2 kW 1x230V AC CIMR-J7AZBOP20 3G3JV-PFI1010-E
0,4 kW 1x230VAC CIMR-J7AZB0OP40 3G3JV-PFI1010-E
0,75 kwW 1x230V AC CIMR-J7AZBOP70 3G3JV-PFI1020-E
1,5 kw 1x230VAC CIMR-J7AZB1P50 3G3JV-PFI1020-E
0,2 kW 3x400V AC CIMR-J7AZ40P20 3G3JV-PFI3005-E
0,4 kW 3x400V AC CIMR-J7AZ40P40 3G3JV-PFI3005-E
0,75 kw 3x400V AC CIMR-J7AZ40P70 3G3JV-PFI3010-E
1,5 kw 3 x400V AC CIMR-J7AZ41P50 3G3JV-PFI3010-E
2,2 kW 3x400V AC CIMR-J7AZ42P20 3G3JV-PFI3010-E
3 kw 3x400V AC CIMR-J7AZ43P00 3G3JV-PFI3020-E
4 kKW 3x400V AC CIMR-J7AZ44P00 3G3JV-PFI3020-E
Pripojenie meni €a 1 x 230 V AC
/  \\Volitelna timivka na vyhladenie napatia za usmerfiovaéom
L1 +1 +2
~ | odruSovaci R/L1 u/T1
N filter S/L2 VIT2 Asynchrénny
Napajanie T/L3 W/T3 motor
1x 230V 3x 230V
PE PE PE
- ( Motor s napatiami 230/400V
— - S1 sa zapoji do trojuholnika )
- - S2 — MA —
Multifunkéné vstupy - - S3
- - S4 MB 1 Kontaktné reléové vystupy
S5
SC MC T—
+12V] FS
Vstup [>— AM T—
Nastavenie frekvencie FR Anal6govy monitorovaci vystup
Analégovy napéatovy vstup _—AC T1— 0-10V, 4-20mA
(0-10V) ov FC

Pripojenie meni ¢a 3 x 400 V AC

/ \\Volitelna timivka (v jednosmernom obvode meni¢a)

+1
L1——} odruSovaci R/L1
Napajanie L2— 1 filter S/L2
3x400V L3 - T/L3
PE PE
- - s1
- - S2
Multifunkéné vstupy S3

Nastavenie frekvencie
Analégovy pradovy vstup Vstup
(0-20mA, 4-20mA) FR

+2

— MA

[>—AM

- AC

Uiml
VIT2
WIT3

Asynchrénny
motor
3x 400 V

PE
( Motor s napatiami 230/400V
sa zapoji do hviezdy )
MB 1—— Kontaktné reléové vystupy
MC T—

T— 0-10V, 4-20mA

Analbgovy monitorovaci vystup




Prehfad a nastavenie parametrov frekvenéného menica:

Par. | Nazov Popis Rozsah Jednotka | Vychodzia
hodnota
n 01 | Vyberrezimu 0 — menit sa da len par. n01, ostatné n02-n79 su len zobrazované 0,1,6,8,9 - 1
zapisu hodnét | 1 — parametre n01 az n79 moZete zobrazit’ aj menit’
do jednotlivych
parametrov 6 — vymaznie registra histérie chyb
8 — vSetky parametre sa nastavia do vychodzich hodnét meni¢a
/ inicializacia pre ovladanie dvomi vodiémi (S1 vpred/stop, S2 vzad/stop)
parametrov 9 - vSetky parametre sa nastavia do vychodzich hodnét meni¢a
pre ovladanie tromi vodi¢mi (S1 Start, S2 stop, S3 smer ota¢ania)
n 02 | Rezim 0 — meni¢ je ovladany pomocou ovladacej konzoly a to tlacitkami 0,1 - 0
ovladania RUN (Start), STOP/RESET (stop)
menica 1 — meni¢ je ovladany cez multifunkéné vstupy pomocou vonkajSich
tlacitok v dvojvodi¢ovom alebo trojvodi€ovom rezime
n 03 | Spbsob 0 — frekvencia sa nastavuje pomocou ovladacej konzoly 0.4 - 0
nastavenia 1 — frekvencia podla nastavenia parametru n21...n28
vystupnej 2 — frekvencia nastavovana externym napatim 0-10V
frekvencie 3 — frekvencia nastavovana externym pradom 4-20mA
menica 4 — frekvencia nastavovana externym pradom 0-20mA
n 04 | Sp6sob dobehu | 0 — zniZzovanie frekvencie podla parametra ¢asu dobehu n17, n19 0,1 - 0
motora 1 — volny dobeh motora (odpojenie vystupnych svoriek)
n 05 | Zakaz 0 — motor sa mdze toc€it' lubovolnym smerom 0,1 - 0
reverzacie 1 — motor sa bude tocit iba jednym smerom (vpred)
n 06 | Uréenie funkcie | 0 — tla¢itko STOP/RESET na digitdlnom operatore je funkéné 0,1 - 0
tl. Stop/Reset 1 —tlagitko STOP/RESET na digitdlnom operétore je nefunkéné
n 07 | Spbsob 0 — frekvencia sa meni pomocou potenciometra na ovl. Konzole 0,1 - 0
zadavania 1 — frekvencia sa meni pomocou tla¢itok hore a dolu na ovladacej
frekvencie konzole
z konzoly
n 08 | Spdsob zmeny |0 — frekvencia sa zmeni po stlaceni tlacitka ENTER 0,1 - 0
frekvencie 1 — frekvencia sa meni okamZite po stlaceni tlacitka Hore alebo Dolu
pomocou
tlagitok konzoly
n 09 | Maximalna vystupné frekvencia (Fmax) *1 50..400 0,1Hz 60,0
n 10 | Maximalne vystupné napétie (Vmax) *1 1..255 v 200
n 11 | Maximélne napétie je mozné pri frekvencii (Fa) *1 0,2..400 0,1Hz 60,0
n 12 | Strednd vystupna frekvencia (Fb) *1 0,1..399 0,1Hz 15
n 13 | Vystupné napatie pri strednej frekvencii (Vb)  *1 1..255 v 12
n 14 | Miniméalna vystupna frekvencia (Fmin) *1 0,1..10,0 0,1Hz 15
n 15 | Vystupné napatie pri miniméalnej vystupnej frekvencii (Vmin) *1 1..50 v 12
*1 Nastavenie V/f krivky
Vystupné napétie [V]
nl0 - Umax
n13-Ub
n 15 - Umin
Vystupna frekvencia[Hz]
0 nl4 n 12 nil n 09
Fmin Fb Fa Fmax
n 16 | Cas rozbehu 1
n 17 | Cas dobehu 1 0,0..999 0,1s 10,0
n 18 | Cas rozbehu 2 (Vybera sa pomocou multifunkénych vstupov)
n 19 | Cas dobehu 2 (Vyberad sa pomocou multifunkénych vstupov)
n 20 | Rozbehova 0 — vypnuté (linearny rozbeh a dobeh) 0,1,2,3 - 0
a dobehova krivka | 1 — rozbehovéa a dobehova krivka typu ,.S* s 0,2s ndbehom
typu ,,S* 2 — rozbehové a dobehova krivka typu ,S* s 0,5s nabehom
3 — rozbehova a dobehova krivka typu ,S* s 1,0s nabehom

* Rozbehové a dobehové charakteristiky

Frekvencia

Linearna roz

behova a dobehova krivka Frekvencia[Hz]

n 16

n20 in17\

Rozbehovéa a dobehova krivka typu ,S*

n20 cas




n 21 | Referen¢na frekvencia 1 *2 0,0..Fmax 0,1Hz 6,0
n 22 | Referenéna frekvencia 2 *2 0,0
n 23 | Referen¢na frekvencia 3 *2
n 24 | Referenéna frekvencia 4 *2
n 25 | Referen¢na frekvencia 5 *2
n 26 | Referenéna frekvencia 6 *2
n 27 | Referenéna frekvencia 7 *2
n 28 | Referen¢na frekvencia 8 *2
*2 Vyber referen €nej frekvencie pomocou multifunk  €nych vstupov
Vybrata rgf.zgrekvenc:la Vs(t)l;fp ! Vs(t)l:fpz Vs(t)l;fp s Za Vstupl, \/stupZ a V§tup3 na vyber reféres)
no2 on Off off _frekver_lc[e su c_:losade’ne pomocou parametrov n36..v.n39
n 23 Off on Off jednotlivé multifunkné vstupy (vstupné svorky S2 az 5)
2 ?51 g?f 8; 8:: Ak je zapn’ut)’/ analégovy vstup (n03=3,4,§), potom sa
n 26 on Off on predvolend frekvencia n21 meni facanal6gového
n 27 off on Oon vstupu.
n 28 On On On
n 29 | Referenéna frekvencia pre pomalé pootacanie 6,0
n 30 | Horny limit referencnej frekvencie 0..110 1% 100
n 31 | Dolny limit referenénej frekvencie 0..110 1% 0
n 32 | Maximalny povoleny priud motora 0,0-120% 0,1A | nominalny
vystupny prad | menica
n 33 | Sposob 0 — ochrana oby¢ajného indukéného asynchrénneho motora 0,1,2 - 0
ochrany 1 — ochrana motora ur¢eného k menicu
motora proti | 2 — motor bezi bez ochrany
pretaZeniu
n 34 | Doba aktivovania ochrany motora 1..60 imin 8
n 35 | Uréenie 0 — Ventilator sa to¢i po¢as chodu motora a 1min po jeho vypnuti 0,1 - 0
chodu 1 - Ventilator sa to¢i nepretrzite po privedeni napajacieho napatia
ventilatora
n 36 | Rezim multifunkéného vstupu 1 (S2) *3 2..8,10..22 - 2
n 37 | Rezim multifunkéného vstupu 2 (S3) *3 0, 2..8,10..22 - 5
n 38 | Rezim multifunkéného vstupu 3 (S4) 2..8,10..22 - 3
n 39 | Rezim multifunkéného vstupu 4 (S5) 2..8,10..22, 34 - 6

*3 Parametrom n37 sa zaroven uréuje druh dialkového ovladania (n37=0 - zapnuté 3-vodi¢ové ovladanie, blokovanie parametra n36)

Hodnota Funkcia multifunkéného vstupu

Vred /Vzad ( 3-vodi¢ové ovladanie

Popis funkcie multifunkéného vstupu
VloZenie 0 do n37 zapina trojvodi€ové ovladanie menic¢a a nastavuje multifunkéné

*3
Vzad / Stop *3
Externa chyba NO (po zopn

len pre parameter n37)

uti)

Externa chyba NC (po rozopnuti)

Vstupl
Vstup2

2
3
4
5 Reset chyby
6
7
8 Vstup3

10 Pomalé pootacanie

11 Vyber ¢asu rozbehu/dobehu

12 Externé blokovanie NO (po zopnuti)
13 Externé blokovanie NC (po rozopnuti)
14 Hfadanie rychlosti (od Fmax)

15 Hfadanie rychlosti (od F - nastavenej)
16 Z&akaz Rozbehu/Dobehu

17 Vyber Miestny/Dialkovy

19 Central Stop — chyba NO (po zopnuti)
20 Central Stop NO (po zopnuti)

21 Central Stop — chyba NC (po zopnuti)
22 Central Stop NC (po zopnuti)

34 Povel Hore/Dolu

vstupy tak, Ze S1(NO)-Start, S2(NC)-Stop, S3(NO)-Vpred/Vzad a blokuje par. n36
Pri dvojvodi¢ovom ovladani uréuje chod vzad

Vyvola zastavenie meni¢a napr. po zachyteni koncového spinaca

Vyvola zastavenie meni¢a napr. po zachyteni koncového spinaca

ZruSi chybu (prestane svietit Cervend led a meni¢ moze bezat dalej)

Vstup bude vyuzity na uréenie referencnej frekvencie

Vstup bude vyuzity na uréenie referen¢nej frekvencie

Vstup bude vyuzity na uréenie referencnej frekvencie

Pri aktivnom vstupe sa mtor pomaly pootaca

Ak bude vstup aktivny, pouzije sa n18 a n19 , ako ¢as rozbehu a dobehu
Vypnutie meni¢a (motor volne sa volne pootaca, zelena led blika)

Vypnutie menic¢a (motor volne sa volne pootaca, zelena led blika)

Hfadanie rychlosti (od n09)
Hfadanie rychlosti (od n03)
Pri aktivnom vstupe bude ignorovany rozbeh a dobeh motora

Prepne ovladanie s konzoly na ovladanie pomocou multifunkénych vstupov
Vyvola zastavenie meni¢a a chybu ,Emergency Stop* ktorG treba zrusit (param.5)
Vyvola zastavenie meni¢a bez vyvolania chyby ,Emergency Stop“

Vyvola zastavenie meni¢a a chybu ,Emergency Stop* ktort treba zrusit (param.5)
Vyvola zastavenie meni¢a bez vyvolania chyby ,Emergency Stop“
S4-ZvySovanie, S5-Znizovanie frekvencie (len pre n39, hodnota n38 je ignorovana)

Dvojvodi¢ové dialkové ovladanie: Trojvodicové dialkové ovladanie: Start Stop
A Vpred /I:
Vpred/Stop S1 si—° *
Vzad
n36=2 - Vzad/Stop S2 q n36=X S2
rychlost 2° - Vpred/Vzad
n37=6 — Vstupl S3 S W n37=0 3-vodi¢ S3 ¢ ¢
rychlost 2* Zvysenie frekvencle
n38=7—Vstup2 S4 —'% ¢ n38=x sa[—* *° 1
rychlost 2° _Znizenie frekvencle
n39=8 — Vstup3 S5 v o n39=34 hore/dolu S5 * ¢
SC |Kombinaciou vstupov vyberame 1z8 SC [Stlacenim Start/stop spustime/vypneme menic.
prepina¢ NPN predvolenych rychlosti z n21...n28 prepina¢ NPN Otacky riadime vstupmi S4/S5 zvysit/znizit.




[ n 40 [ PouZitie reléového multifunk&ného vystupu (svorky Ma,Mb,Mc) *4 [ 0.7,10.17 [ - ] 1
*4
Hodnota  Funkcia Popis
0 Chyba Aktivuje sa pri vyskyte chyby
1 Chod Aktivny, pokial je meni¢ v chode
2 Zhodné frekvencia Aktivny, ked' sa pozadovana frekvencia zhoduje s vystupnou
3 Chod naprazdno Aktivny, v pripade volného otacania motora
4 Detekcia frekvencie 1 Ak je vystupna frekvencia >= detekéna Uroven frekvencie
5 Detekcia frekvencie 2 Ak je vystupna frekvencia =< detekéna Uroven frekvencie
6 Motor bol pretazeny Aktivny, ak bol motor pretazeny
7 Motor nebol pretazeny Aktivny, ak nebol motor pretazeny
10 Alarm Ak bola detekovana nezavazna chyba
11 Zéakladny blok v chode Ak je zékladny blok meni¢a v chode (meni¢ nemusi byt v chode — blika
zelena led)
12 Chod Ak meni¢ bezi
13 Pripraveny Ak je meni¢ pripraveny k chodu
14 Znovazopakovanie tej istej chyby Ak sa vyskytla ta ista chyba
15 Podpatie Ak je zaznamenané podpétie vykonovej Casti
16 Otacanie v opaénom smere Ak sa motor ota¢a v obratenom smere
17 Hladanie rychlosti za chodu Ak je aktivne hladanie rychlosti za chodu
n 41 | Zosilnenie frekvenénej referencie 0...255 1% 100
n 42 | Posunutie frekvenénej referencie -99...99 1% 0
n 43 | Vyhladenie frekvenénej referencie 0,00...2,00 0,01s 0,10
n 44 | Monitorovaci 0 — Monitorovanie vystupnej frekvencie (OV=0Hz, 10V=Fmax) 0,1 - 0
analégovy 1 — Monitorovanie vystupného pridu (0V=0A, 10V=Imax)
vystup
n 45 | Posunutie Urovne monitorovacieho vystupu 0,00..2,00 0,01v 1,00
n 46 | Nastavenie 1-2,5kHz 1.4 - 4
spinacej 2 — 5,0kHz
frekvencie 3-7,5kHz
4 —10,0kHz
n 47 | OSetrenie 0 — NeoSetrené 1.2 - 0
vypadku 1 — Meni¢ pokracuje v chode, ak bol vypadok kratSi ako 0,5s
napéjania 2 — Meni¢ sa vzdy po vypadku napéjania reStartuje
n 48 | Vyhodnotenie poruchy meni¢a ak sa porucha vyskytne 1..11 krat 0...10 - 0
n 49 | Preskocenie zakadzanej frekvencie 1 (rezonancnej) *5 0,0...400 0,1Hz 0,0
n 50 | Preskocenie zakazanej frekvencie 2 (rezonanénej) *5
n51 | Sirka preskogenia frekvencie *5 0,0...25,5
*5
Vystupna frekvencia
_’/ - Minimalizovanie prechodov cez rezonanénu frekvenciu zariadenia
n49 Referenéna frekvencia
n 52 | Velkost jednosmerného brzdiaceho pridu *6 0...100 1% 50
n 53 | Cas jednosmernej brzdy pri zastaveni *6 0,0...25,5 0,1s 0,5
n 54 [ Cas jednosmernej brzdy pri rozbehu *6 0,0
*6 Vystupna frekvencia Jednosmerny prud vyvola v brzdenom motore pole, ktoré budi rotor
motora aj pod minimélnou frekvenciou, az po Uplne zastavenie.
n54 n53
Fmin cas
/ AN
n 55 | Zabranenie 0 — Meni¢ upravuje dobehovu rampu podfa brzdnych schopnosti 0,1 - 0
vypadnutiu motora tak, aby nevypadol zo synchronizéacie
motora zo 1 — Funkcia zabranenie straty synchronizacie je vypnuta
synchonizécie | * ak motor vypadne zo synchronizacie moze nastat prepétie na
pocas brzdenia koncovom stupni menica a dbjst k jeho poSkodeniu  *7
n 56 | Zabranenie vypadnutiu motora zo synchonizacie poéas rozbehu (vztah k pridu) *8 30...200 1% 170
n 57 | Zabranenie vypadnutiu motora zo synchonizéacie po¢as chodu  (vztah k pradu) *9 30...200 1% 160

*7 Ak motor nieje schopny zabrzdit’ po prednastavenej *§ Automatické predizenie
dobehovej rampe a hrozi vypadok synchronizacie, rozbehovej rampy
automaticky sa predlzi dobehona rampa. \/

ot, ot.

/

Skuto¢néa dobehova rampa

/A

pévodna
dobehova rampa ™.

N—

*9 Znizenie otacok pri neprimerane
velkej zatazi motora




n59 | Funkcia 0 — Meni¢ nemonitoruje prekrocenie krutiaceho momentu 0.4 - 0
prekro€enia 1 — Detekcia prekro¢enia momentu v dobe,ked je dosiahnuta
kratiaceho nastavena rychlost otacania (meni¢ pokracuje v €innosti)
momentu 2 — Detekcia prekrocenia momentu v dobe,ked je dosiahnuta
nastavena rychlost ota¢ania (menic¢ vyvola chybu pretazenia)
3 — Detekcia prekro€enia kritiaceho momentu nepretrzita
(meni¢ pokracuje v ¢innosti)
4 — Detekcia prekro¢enia krdtiaceho momentu nepretrzita
(meni¢ pokracuje v €innosti)
n 60 | Uroven detekcie prekro&enia kratiaceho momentu 30...200 1% 160
(vztahuje sa k menovitému pradu)
n 61 | Nastavenie miniméalnej doby detekcie prekrocenia krutiaceho momentu 0,1...10,0 0,1s 0,1
(vztahuje sa k menovitému pradu)
n 62 | Povel zmeny 0 — Aktualna frekvencia sa neuloZi ako referenéné frekvencia 0,1 - 0
frekvencie 1 — Frekvencia drzand 5s a viac sa uloZi ako referenéné frekvencia
Hore/Dolu a meni¢ fiou pobeZi aj po vypadku napéajania
n 63 | Zisk kompenzéacie momentu (moznost zvySenia krutiaceho momentu) 0,0..2,5 0,1 1,0
n 64 | Menovity sklz motora 0,0...20,0 0,1Hz | podla typu
n 65 | Prad motora naprazdno 0...99 1% podla typu
n 66 | Zisk konpenzécie sklzu 0,0..2,5 0,1 0,0
n 67 | Doba primarneho oneskorenia kompenzacie sklzu 0,0...25,5 0,1s 2,0

Popis a vysvetlenie chyb meni ¢a

Zobrazenie chyby | Nazov chyby Pricina
ocC Nadprad (ower current) . Na vystupe menica doslo k skratu alebo zvodu na zem
Vystupny prud je vacsi alebo rovny 200% |« Nastavenie V/f krivky je nespravne
nominalneho pradu «  Pre dany meni¢ je vykon pripojeného motora velky
. Vystup menica bol prepnuty stykacom na iny motor poc¢as
chodu
. Vystupny obvod menic¢a je poSkodeny (prerazené konc.
tranzistory)
ou Prepatie (ower voltage) «  Cas dobehu je ktatky
Napéjacie napétie za vstupnym +  Napéjacie napdtie je velké
usmerfiovacom presiahlo detekénd «  Vytvara sa nadmerna redulaéna energia ktora je nasledkom
droveni prepatia 410V prekmitu po dobe kratkeho rozbehu
uul Podpatie . Chyba jedna z troch faz (trojfazové napajanie)
Napajacie napatie pokleslo pod trover . Kréatkodoby vypadok energie
povoleného pracovného napatia . Nespravne napéjacie napatie
. Vnutorné obvody meni¢a st poSkodené
OH Prehriatie meni¢a . ZvySené okolita teplota
Teplota chladi¢a dosiahla 110°C . Nadmerna zataz
. Nastavenie V/f krivky je nespravne
. Doba rozbehu alebo dobehu je kratka
. Nedostato¢na ventilacia vzduchu
. Chladiaci ventilator meni¢a nepracuje (zadreté lozZisko)
oL1 PretaZenie motora . Dlhodoba nadmernéa zataz
Elektronicka tepelna ochrana motora . Nastavenie V/f krivky je nespravne
bola aktivovana +  Hodnota v n1l (napétie pri Fmax) je nizka
oL2 PretaZenie menica . Nadmerna zataz
. Nastavenie V/f krivky je nespravne
. Doba rozbehu alebo dobehu je kratka
. Vykon menic¢a je nedostato¢ny
oL3 Prekro¢enie kratiaceho momentu . Mechanicky systém je zablokovany alebo méa poruchu
. Nastavenie parametrov je nespravne
GF Detekcia zvodového pradu . Bol zisteny zvodovy prad z vystupu menica
EF_ Chyba moltifunkénych vstupov . Nespravne nastavenie moltifunkénych vstupov
. VonkajSia porucha pripojenia moltifunkénych vstupov
FOO Chyba komunikécie s ovladacou . Ovladacia konzola nieje riadne zasunuta
konzolou «  Vnutorné obvody meni¢a su porusené
FO1 Chyba vnitornej ROM pamate . Vnutorné obvody meni¢a su porusené
Fo4 Chyba vnutornej EEPROM paméte . Vnutorné obvody meni¢a si poruSené
FO5 Chyba A/D prevodnika . Vnuatorné obvody meni¢a s porusené
FO7 Cyba operacénej konzoly . Vnutorné obvody meni¢a su poru$ené
STP Nudzové zastavenie . Aktivovany multifunkény vstup nadzového zastavenia
. Sekvencia je nespravna
OFF Chyba napéjacieho zdroja . Vypadok napajacieho napétia

Skrutky privodnych svoriek st uvolnené
PoSkodeny meni¢




A. B.
@ R:E_l o ) il L
i i N
L i
Ol ¢ = O HH ] O g‘ g‘
{ 9 : { q } ‘
) i H ] "
h sd | Cim— e Fm_' |
5 ‘ t ol 5 \L
6 56 85, D 6 96 N
68 e 108 .
Typ meni ¢a Nazov Odrus. filter Obrazok D [mm] t [mm] Hmotnos  t' [kg]
CIMR-J7AZBOP10 3G3JV-PFI1010-E A 70 3 0,5
CIMR-J7AZB0OP20 3G3JV-PFI1010-E A 70 3 0,5
Jednfazovy s napajanim CIMR-J7AZBOP40 3G3JV-PFI1010-E A 112 5 0,9
1x 230V AC CIMR-J7AZBOP70 3G3JV-PFI1020-E B 129 5 1,5
CIMR-J7AZB1P50 3G3JV-PFI1020-E B 154 5 1,5
CIMR-J7AZ40P20 3G3JV-PFI3005-E A 70 5 0,5
CIMR-J7AZ40P40 3G3JV-PFI3005-E A 102 5 0,8
. ] o CIMR-J7AZ40P70 3G3JV-PFI3010-E A 122 5 0,9
Trojfazovy s napajanim CIMR-J7AZ41P50 3G3JV-PFI3010-E B 129 5 1,3
3 x 400V AC CIMR-J7AZ42P20 3G3JV-PFI3010-E B 154 5 1,5
CIMR-J7AZ43P00 3G3JV-PFI3020-E B 5
CIMR-J7AZ44P00 3G3JV-PFI3020-E B 5
3G3JV-PFI3005-E ) 194 3G3JV-PFI1010-E
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for Inverter mounnng use)
° Model Napajacie napétie
= K3MA-J-A2 100-240V AC 100 — 240 V AC
3 g 8 K3MA-J-A2 24V AC/DC 24 V AC/DC
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